
Laserový
diaľkomer

Náklon
S IMU

Plné GNSS IP67

Najmenší ručný laserový
RTK prĳímač

Ako sa hovorí – aj vrabec je síce 
malý, ale má všetky dôležité 
orgány.
Rovnako aj L2 Plus od AlphaGeo 
– najmenší ručný RTK prĳímač, 
ktorý v kompaktnom tele spája 
laser, vysoko presnú GNSS 
dosku a IMU jednotku pre 
meranie s náklonom. 
Predstavuje miniatúrne riešenie 
pre väčšinu meracích prác.
Podporuje režim v ruke aj režim 
s výtyčkou, čo umožňuje 
využívať laserové meranie aj pri 
práci s klasickou výtyčkou. L2 
Plus je GNSS prístroj, ktorý 
geodeti ocenia pre jeho nízku 
hmotnosť a malé rozmery.

www.villa.sk
0905661256



Láska na prvý pohľad
a navždy

L2 Plus zaujme jedinečným dizajnom a 
mimoriadne kompaktnými rozmermi.
Rozmery tohto RTK prĳímača sú iba 
61(D) × 41(Š) × 120(V) mm, vďaka 
čomu je taký malý, že ho pokojne 
vložíte do vrecka namiesto mobilu.
Jeho hmotnosť je len 170 gramov 
(vrátane integrovanej batérie) – je taký 
ľahký, že pri dlhšej práci v teréne 
necítite únavu.
Telo L2 Plus je vyrobené z pokrokového 
polymérového materiálu, ktorý sa 
vyznačuje vysokou pevnosťou, 
odolnosťou voči vysokým teplotám a 
korózii – spoľahlivo tak obstojí aj v 
náročných podmienkach.

120mm

61mm

Budúcnosť geodézie
začína s nami

Vďaka laserovému meraniu môžu 
geodeti merať súradnice bodov, ku 
ktorým sa nedá bezpečne alebo 
priamo dostať (napríklad stožiare 
vysokého napätia alebo kryty šácht na 
frekventovaných cestách), čím sa 
výrazne zvyšuje bezpečnosť a rýchlosť 
pri práci v teréne.
L2 Plus vysiela zelený laserový lúč, 
ktorý prináša nečakane presné 
výsledky, jasnejší lúč je lepšie viditeľný 
na cieľovom bode, umožňuje meranie 
na väčšiu vzdialenosť a dosahuje 
vyššiu presnosť, čo je ideálne najmä 
pre merania v exteriéri.



Duálny Bluetooth
Podporuje Basic Rate (BR) aj Enhanced Data 
Rate (EDR) režimy tradičného Bluetooth 
pripojenia a zároveň spĺňa najnovší 
nízkoenergetický štandard. Duálny, 
priemyselne odolný modul s vysokou 
rýchlosťou SPP 3.0 + BLE 5.0 je vhodný pre 
Android, iOS aj PC zariadenia.

Dual-mode Bluetooth

Technológia na vojenskej úrovni
Vojenská úroveň spracovania, úplná 
elektromagnetická kompatibilita a tienenie 
minimalizujú elektromagnetické rušenie 
systému a zabezpečujú vysokokvalitné 
meranie a spoľahlivé výsledky.

Super IMU
Vďaka rýchlej inicializácii, bezkalibračnému 
IMU senzoru odolnému voči magnetickému 
rušeniu môžu geodeti s prĳímačom Matrix VI 
flexibilne merať súradnice bodov – nezávisle 
od toho, či je výtyčka zvislá alebo naklonená. 
Merania tak budú vždy spoľahlivé, rýchle a 
efektívne. Navyše, náklon výtyčky môže byť 
až do 120°.

Pokročilé sledovanie všetkých satelitov
a PPP korekcie so satelitov

Vďaka 1408-kanálovej vysokovýkonnej GNSS 
doske poskytuje Matrix III plné sledovanie 
signálov všetkých satelitných systémov GPS, 
GLONASS, BDS, GALILEO, QZSS a IRNSS, čím 
zabezpečuje nepretržité a vysoko presné 3D 
určovanie polohy aj v náročných 
podmienkach.
Matrix III zároveň podporuje najmodernejšie 
technológie PPP. Vďaka PPP korekciám zo 
satelitov dosahuje Matrix III presnosť na 
úrovni centimetrov s BeiDou PPP a presnosť 
na úrovni subdecimetrov s Galileo HAS.
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Kde sa presnosť stretáva s inováciou

Výkon GNSS Napájanie

Komunikácia

Presnosť GNSS

IMU senzor

Kamery

Fyzická špecifikácia

1*

Sledované satelity 

Počet kanálov
Studený štart
Horúci štart
Frekven. aktualiz. polohyFrekven. aktualiz. polohy
Znovuzískanie signálu
Čas inicializácie RTK       
Spoľahlivosť inicializácie
Presnosť časového údaja

DGPS                                

SBAS                          2*

Statické meranie              

RTK meranie                               

Sieťové RTK    

Laserové meranie       

IMU   

3*

Frekvencia aktualizácie
Presnosť       
Kompenzácia náklonu

Vizuálna kamera

Napájanie           
Vstavaná batéria                       
Li-ion 2000 mAh

RTCM2x, RTCM3x

NMEA-0183 RTK, Binárny

Batéria          

Výdrž batérie    

Rozhranie          USB typ C

Duálny mód          Bluetooth    

RTK korekcie                    

Výstup GNSS dát             

Tlačidlo Napájanie

1x indikátor napájania
1x indikátor Bluetooth
1x indikátor satelitov
1x indikátor korekčných dát

Indikátory    

AR kamera         
Zorné pole      

Materiál    
Rozmery           
Hmotnosť
Prevádzková teplota       
Skladovacia teplota      

Vodotesnosť a                 
prachotesnosť                

Odolnosť voči nárazu

Odolnosť voči vibráciám
Vlhkosť           

H: 0.25m + 1 ppm RMS
V: 0.50m + 1ppm RMS  

Typicky < 5 m (3DRMS)  

H: 2.5mm + 0.5ppm RMS    
V: 5mm + 0.5ppm RMS   
H: 8mm + 1 ppm RMS   
V: 15mm + 1 ppm RMS   
H: 8mm + 0.5ppm RMS   
V: 15mm + 0.5ppm RMS   
±1 cm + 5 mm/m

GPS: L1C/A, L2C, L2P, L5      
GLONASS: L1, L2      

GALILEO: E1, E5a, E5b, E6       
BDS: B1, B1C, B2, B2a, B2b, B3     

QZSS: L1, L2, L5, L6       
SBAS: WAAS, EGNOS, MSAS,        
GAGAN, SDCM     
1408   
<60s    
<15s   

<1s   
1Hz~50Hz     

<5s    
>99.99%   
20ns    

< 2.5cm pri náklone do 120°
400 Hz

0-120°    

Globál. uzávierka,rozlíšenie 2 MP
5MP   
 84°     

Polymérny materiál
120mm x 61 mm x 41 mm
170 gramov   
-20°C ~ +75°C   
-40°C ~ +85°C   
IP67, ponor do vody do hĺbky    
1m na 30 minút                            

prežĳe pád z 2m na betón       

MIL-STD-810G    
100 % nekondenzujúca100 % nekondenzujúca

už za 3 sekundy
Rýchla 4D IMU inicializácia          

základnica < 30km

Rýchle nabíjanie cez USB-C         

Rover 12 hodín               

1* Presnosť a spoľahlivosť môžu byť ovplyvnené anomáliami spôsobenými 

odrazmi signálu (multipath), prekážkami, konfiguráciou satelitov a 

atmosférickými podmienkami. Špecifikácia odporúča používať stabilné časy s 

voľným výhľadom na oblohu, prostredie bez rušenia elektromagnetickým 

signálom (EMI) a odrazov, a optimálne konfigurácie GNSS konštelácií. Pre 

základnice dlhšie ako 30km sú potrebné efemeridy a meranie až do 24 hodín 

na dosiahnutie vysokej presnosti statickej metódy.

2* Závisí od výkonu SBAS systému.

3* Hodnoty ppm pre sieťové RTK sú vzťahované k najbližšej fyzickej 

základňovej stanici a závisia od výkonu siete.


