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Merania presné
ako ľudské oko

Matrix VI je geodetický GNSS RTK prĳímač, spája 
technológiu vizuálneho merania pomocou 
fotogrametrie a meranie bodov pomocou lasera, 
preto dokáže merať body, ktoré sa predtým nedali 
jednoducho merať pomocou bežného GNSS RTK 
prĳímača a museli ste použiť totálnu stanicu.

Geodeti môžu rýchlo zamerať neprístupné body 
pomocou zeleného lasera a automaticky nasnímať 
fotky objektu a následne merať súradnice bodov
z fotografií v teréne alebo neskôr v kancelárii.
Presnosť bodov je 1-2cm.

Meranie bodov
pomocou
zeleného lasera

Bočná kamera nie je určená len na 
fotogrametriu, ale aj na cielenie pri merani
s laserom. Pri meraní s laserom za silného 
slnečného jasu na väčšie vzdialenosti (napr. 
na 10m) niekedy nie je možné vidieť, či je 
laserový bod na meranom bode. V takom 
prípade môžete zacieliť na meraný bod 
pomocou kamery.



Bezpečné meranie

5MP HD kamera Presné meranie

Rýchle vytyčovanie Intuitívne navádzanie

Vďaka laserovému meraniu dokáže Matrix VI 
minimalizovať riziká a vyhnúť sa nebezpečenstvám 
počas merania na cestách s hustou premávkou, na 
železnici, v blízkosti vysokonapäťových stožiarov či 
transformátorov. S laserom môžete na diaľku zacieliť 
na meraný bod, čím zabezpečíte udržanie bezpečnej 
vzdialenosti od týchto nebezpečných miest.

Vytyčovanie
pomocou
virtuálnej reality

Pomocou virtuálnej reality sa na displeji kontrolera 
vyznačujú vytyčované body priamo na teréne (na 
obrazovku kontrolera sa pomocou kamery prenáša 
obraz terénu a graficky je vyznačený aj vytyčovaný 
bod). Geodeti môžu ľahko vytýčiť ich presnú polohu. 
Pomocou grafického navigovania vo virtuálnej realite 
dokážete vytyčovať body na prvý raz, bez nutnosti 
zložito pohybovať výtyčkou rôznymi smermi, čo robí 
vytyčovanie presnejšie a efektívnejšie.



Vysoký RTK
GNSS výkon

Vďaka výkonnému algoritmu sledovania signálov a 
GNSS prĳímaču s 1408 kanálmi je Matrix VI schopný 
zachytiť veľké množstvo signálov zo všetkých 
satelitných systémov. To výrazne zlepšuje rýchlosť a 
úspešnosť fixácie, takže už nemusíte dlho čakať na 
presné určenie polohy, ako tomu bolo doteraz.

Vstavaná proprietárna technológia útlmu dvojcestného 
šírenia signálov efektívne potláča rušenie, čo vám 
umožňuje ľahko merať aj v náročných prostrediach, 
ako sú husté lesy alebo oblasti s vysokými budovami, 
pričom je zabezpečená vysoká presnosť a spoľahlivosť 
merania.

Laserové meranie
umožňuje nový
spôsob merania

Exkluzívna patentovaná technológia rýchlej 
kalibrácie laserového merania umožňuje 
dosiahnuť centimetrovú presnosť, čím robí 
meranie presnejším a používateľsky 
prívetivejším. Okrem toho kamera v zariadení 
rieši problém zacielenia na priamom slnku, 
čo zrýchľuje a zefektívňuje merania pri 
silnom slnečnom jase.



Super IMU
rozlúčte sa
s opakovanou inicializáciou

Vďaka rýchlej inicializácii, bezkalibračnému IMU 
senzoru odolnému voči magnetickému rušeniu 
môžu geodeti s prĳímačom Matrix VI flexibilne 
merať súradnice bodov – nezávisle od toho, či je 
výtyčka zvislá alebo naklonená. Merania tak budú 
vždy spoľahlivé, rýchle a efektívne. Navyše, náklon 
výtyčky môže byť až do 120°.

Veľká interná pamäť

Vstavaná pamäť s kapacitou 64 GB pokrýva väčšinu 
potrieb pri statickom a PPK meraní. Funkcia 
cyklického ukladania umožňuje prĳímaču 
automaticky vymazávať staršie údaje v prípade 
nedostatku miesta, takže sa nikdy nemusíte starať
o úložný priestor. Pri 5-sekundovom intervale 
záznamu umožňuje pamäť uložiť takmer 4 roky 
nepretržitého statického merania. Vstavaný 
pamäťový čip zároveň zaručuje bezpečnosť vašich 
nameraných statických a PPK údajov.

120°
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Kde sa presnosť stretáva s inováciou

Výkon GNSS Napájanie

Komunikácia

Presnosť GNSS

IMU senzor

Kamery Úložisko dát

Spôsob ovládania
Fyzická špecifikácia

1*

Sledované satelity 

Počet kanálov
Studený štart
Horúci štart
Frekven. aktualiz. polohyFrekven. aktualiz. polohy
Znovuzískanie signálu
Čas inicializácie RTK       
Spoľahlivosť inicializácie
Presnosť časového údaja

DGPS                                

SBAS                          2*

Statické meranie              

RTK meranie                               

Sieťové RTK    

Laserové meranie       

IMU   

3*

Frekvencia aktualizácie
Presnosť       
Kompenzácia náklonu

Vizuálna kamera

Napájanie           cez 5-pinový LEMO konektor
Externý vstup 9–24V DC              

Rýchle nabíjanie cez USB-C         

napájanie, RS232,                        
1x 5-pinový LEMO port,          

externé UHF rádio                     

4G modem, podporuje TDD-LTE
Multifrekvenčný viacpásmový     

/FDD-LTE/WCDMA/CDMA2000   

prístupového bodu a klienta,     
802.11 b/g štandard, režim      

podporuje pripojenie k hotspotu
pre prenos korekčných údajov    

schopná uložiť RAW dáta           
64GB s cyklickým ukladaním       

z meraní takmer za 4 roky           
pri 5-sekundovom intervale

Linux          
Tlačidlo napájania
1x indikátor napájania
1x indikátor Bluetooth
1x indikátor satelitov  
1x indikátor korekčných dát            
Inteligentné hlasové upozornenia
konfigurácia a sťahovanie dat    

Vstavaná batéria                       
Li-ion 7000 mAh, 7,4 V

1× USB-C port: napájanie,           
sťahovanie dát                     

410 MHz - 470 MHz,                  
podporuje zmenu frekvencie
Trimtalk 450S, Alphatalk 15,     
South, Satel, PCC-EOT          

Bluetooth 5.2 klasický             
a BLE proprietárny duálny režim  
RTCM2x, RTCM3x,      
CMR&CMR+, sCMRx      
RINEX, NMEA-0183      

1x slot pre Nano SIM               
1× rozhranie pre UHF anténu
1.5 W prĳímač a vysielač            

Rover 12 hodín               
Báza 7 hodín               
Statika 15 hodín               

Batéria          

Výdrž batérie    

Rozhranie          

Interné UHF rádio

Frekvenčné pásmo

Podporované protokoly

Mobilná sieť             

Wifi        

Bluetooth    

RTK korekcie                    

Výstup GNSS dát             

Pamäť       

Operačný systém    
Tlačidlá     

Indikátory     

Hlas      
Webové rozhranie

AR kamera         
Zorné pole      

Materiál    
Rozmery           
Hmotnosť
Prevádzková teplota       
Skladovacia teplota      

Vodotesnosť a                 
prachotesnosť                

Odolnosť voči nárazu

Odolnosť voči vibráciám
Vlhkosť           

±1cm + 5mm/m   

H: 0.25m + 1 ppm RMS
V: 0.50m + 1ppm RMS  

Typicky < 5 m (3DRMS)  

H: 2.5mm + 0.5ppm RMS    
V: 5mm + 0.5ppm RMS   
H: 8mm + 1 ppm RMS   
V: 15mm + 1 ppm RMS   
H: 8mm + 0.5ppm RMS   
V: 15mm + 0.5ppm RMS   

GPS: L1C/A, L2C, L2P, L5      
GLONASS: L1, L2      

GALILEO: E1, E5a, E5b, E6       
BDS: B1, B1C, B2, B2a, B2b, B3     

QZSS: L1, L2, L5, L6       
SBAS: WAAS, EGNOS, MSAS,        
GAGAN, SDCM     
1408   
<60s    
<15s   

<1s   
1Hz~50Hz     

<5s    
>99.99%   
20ns    

< 2.5cm pri náklone do 120°
400 Hz

0-120°    

Globál. uzávierka,rozlíšenie 2 MP
5MP   
 84°     

Horčíková zliatina
129mm x 129 mm x 99 mm
<0.8kg   
-40°C ~ +75°C   
-55°C ~ +85°C   
IP67, ponor do vody do hĺbky    
1m na 30 minút                            

prežĳe pád z 2m na betón       

MIL-STD-810G    
100 % nekondenzujúca100 % nekondenzujúca

už za 3 sekundy
Rýchla 4D IMU inicializácia          

základnica < 30km

1* Presnosť a spoľahlivosť môžu byť ovplyvnené anomáliami spôsobenými odrazmi signálu (multipath), prekážkami, konfiguráciou satelitov a atmosférickými podmienkami. 

Špecifikácia odporúča používať stabilné časy s voľným výhľadom na oblohu, prostredie bez rušenia elektromagnetickým signálom (EMI) a odrazov, a optimálne konfigurácie GNSS 

konštelácií. Pre základnice dlhšie ako 30km sú potrebné efemeridy a meranie až do 24 hodín na dosiahnutie vysokej presnosti statickej metódy.

2* Závisí od výkonu SBAS systému.

3* Hodnoty ppm pre sieťové RTK sú vzťahované k najbližšej fyzickej základňovej stanici a závisia od výkonu siete.


