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Spracované v PC

Déata v redlnom Case s kvalitou postprocessingu.
Priamy vystup pripraveny na okamzité
Mapovanie a modelovanie.

S unikatnym LixelUpSample™ algoritmom
prinaSame vyrazné zvySenie hustoty bodov
a lepSiu ostrost detailov pre eSte presnejsie
3D modely.

Hrubka mraéna bodov iba 5mm.
VylepSena presnost pre mapovanie
a kreslenie Ciar.

(*1) Vzdialenost medzi dvoma bodmi je mensia ako 100 metrov
(*2) Vzdialenost medzi GCP identickymi bodmi alebo miestami s RTK FIX je men$ia ako 100 metrov.




Oblasti nasadenia

Softvér

/-
)

LixelStudio

- Softvér na spracovanie mracien bodov
- Plynulé prezeranie, Upravy a spracovanie
- Pluginy pre rozs$irenu funkcionalitu

LixelGO

- Android a iPhone aplikacie

- Nahlad skenovanych dat v realnom ¢ase

- Prehladny monitoringstavu pristroja

- Nastavenie a sledovanie stavu GNSS RTK

Specifikacia

Systémové parametre

Hmotnost' 1.7kg (bez batérie)
Rozmery (*1) 180mmx130mmx400mm
Material Priemyselny hlinik
Spotreba energie <30W

Datové rozhranie USB 3.1 Gen2

Ulozisko 1T SSD

Vydrz batérie 1.5 hodiny

Bezdrotové rozhranie Bluetooth, WiFi:

802.11 alb/g/n/ac

2.4G Wifi 2412-2472MHz
5G2 Wifi 5180-5240MHz

5G8 Wifi 5745-5825MHz

Prostredie
Prevadzkova teplota -20°C az +50°C

-4°F az +122°F
Stuperi ochrany IP54
Funkcie
Vizualny SLAM Podporované
Farebné mra¢no bodov v redlnom ¢ase Podporované
Real-time RTK Fusion Podporované
Vystup

Formét mraéna bodov LAS, LAZ, .PLY, E57, .RCP

Format obrazkov Jpg

Prislusenstvo

Popruhy so stabilizaénym ramenom Rozmery: 60cm x 60cm x 15cm
Hmotnost: 2.5kg
Rozmery: 55cm x 35cm x 25cm
Hmotnost: 2.7kg
Rozmery: 42cm x 34cm x 18cm

Batoh s vypliiou

Prepravny kufor

Hmotnost so systémom: 6.6kg

2.2m vytycka Podporované
Drziak na telefén Podporované
Podlozka na GCP body Podporované

Presnost

Absolutna vertikalna/horizontalna
presnost (RMSE) (*2)

Relativna v redlnom ¢ase
presnost (RMSE) (*3)

Relativna postprocesing
presnost (RMSE) (*3)

Opakovana presnost (RMSE) (*4)
Hrubka mraéna bodov (*5)

LixelUpSample™

Laser / lidar

Rozsah skenovania
Trieda laseru

Zorné pole (FOV)
Rychlost skenovania

Fotoaparat pre

3cm

2cm

1cm

2cm
5mm
Podporované

0.5m~120m
0.5m~300m

Class 1 /905nm
360°x270°

320 000 bodov/sek
640 000 bodov/sek

panoramatické snimky

Rozlisenie

RozliSenie panorama obrazkov
Ohniskova vzdialenost

Clona

CMOS

Uzavierka

Zorné pole (FOV)

Fotoaparat pre
vizualny SLAM
Rozlisenie

Uzavierka

Zorné pole (FOV)

Batéria
Napatie

Kapacita

2x 48MP
Max 56MP
2mm

F/2.0

112"
Elektronicka
2x 190°x190°

1x 1MP
Globalna uzavierka
190°x190°

14.4v
46.8wh

(*1) S ru€nou batériou a GCP podlozkou; (*2) Signal RTK minimalne kazdych 100m; (*3) GCP body vzdialené od seba menej ako 100m;
(*4) Dobra RTK presnost pre obe skeny; (*5) Horizontélna hribka v rdmci 10m od drahy pohybu

Kontaktujte nas

LinkedlIn YouTube

Facebook
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VILLA s.ro., Ferdisa Kostku 56/24, 90031 Stupava, villa@villa.sk, 0905661256

U www.villa.sk, www.xgrids.com

* Autorské prava patria spolo€nosti XGRIDS Innovation Technology Co., Ltd. Reprodukcia je povolena len s jej suhlasom.



