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Ručný SLAM skener XGRIDS Lixel L2Pro integruje LiDAR, kamery a IMU modul
s umelou inteligenciou, čím dosahuje prelomové pokroky v kvalite a použiteľnosti
mračien bodov v reálnom čase. Mračná bodov generované v reálnom čase kvalitou
konkurujú výsledkom postprocessingu a ohlasujú „éru nulového postprocessingu“
pre SLAM zariadenia.

Nová definícia presnosti

1mm
hustota mračna

bodov

1cm
Relatívna presnosť

(*1)

3cm
absolútna presnosť

v reálnom čase
(*2)

Farebné
mračno bodov
v reálnom čase

Hrúbka mračna bodov iba 5mm.
Vylepšená presnosť pre mapovanie
a kreslenie čiar.

Dáta v reálnom čase s kvalitou postprocessingu.
Priamy výstup pripravený na okamžité
Mapovanie a modelovanie.

Absolútna presnosť v reálnom čase iba 3 cm

S unikátnym LixelUpSample™ algoritmom
prinášame výrazné zvýšenie hustoty bodov
a lepšiu ostrosť detailov pre ešte presnejšie
3D modely.

(*1) Vzdialenosť medzi dvoma bodmi je menšia ako 100 metrov
(*2) Vzdialenosť medzi GCP identickými bodmi alebo miestami s RTK FIX je menšia ako 100 metrov.

L2 L2 Pro

1

mm

Spracované v PC V reálnom čase



Oblasti nasadenia

Softvér

- Android a iPhone aplikácie
- Náhľad skenovaných dát v reálnom čase
- Prehľadný monitoringstavu prístroja
- Nastavenie a sledovanie stavu GNSS RTK

APP

- Softvér na spracovanie mračien bodov
- Plynulé prezeranie, úpravy a spracovanie
- Pluginy pre rozšírenú funkcionalitu

PC

Topografické mapovanie Projektovanie

Film a tvorba hierStavebníctvo Poľnohospodárstvo a lesníctvo

Inšpekcia a údržba

V I L L A s.r.o., Ferdiša Kostku 56/24, 90031 Stupava, villa@villa.sk,  0905661256
        www.villa.sk, www.xgrids.com

Špecifikácia

Hmotnosť
Rozmery (*1)
Materiál
Spotreba energie
Dátové rozhranie
Úložisko
Výdrž batérie
Bezdrôtové rozhranie

1.7kg (bez batérie)
180mm×130mm×400mm
Priemyselný hliník
< 30W
USB 3.1 Gen2
1T SSD
1.5 hodiny
Bluetooth, WiFi:
802.11 a/b/g/n/ac
2.4G Wifi 2412-2472MHz
5G2 Wifi 5180-5240MHz
5G8 Wifi 5745-5825MHz

Relatívna postprocesing
presnosť (RMSE) (*3)

Popruhy so stabilizačným ramenom

Batoh s výplňou

Prepravný kufor

2.2m výtyčka
Držiak na telefón
Podložka na GCP body

Prevádzková teplota

Stupeň ochrany

Napätie
Kapacita

-20°C až +50°C
-4°F až +122°F
IP54

14.4V
46.8wh

Systémové parametre Presnosť

Príslušenstvo

Prostredie

Batéria

2cm
5mm
Podporované

* Autorské práva patria spoločnosti XGRIDS Innovation Technology Co., Ltd. Reprodukcia je povolená len s jej súhlasom.

Kontaktujte nás

LinkedIn YouTube Facebook X

Absolútna vertikálna/horizontálna
presnosť (RMSE) (*2)

Opakovaná presnosť (RMSE) (*4)
Hrúbka mračna bodov (*5)

LixelUpSample™

Relatívna v reálnom čase
presnosť (RMSE) (*3)

Vizuálny SLAM
Farebné mračno bodov v reálnom čase

Podporované
Podporované
Podporované

Funkcie

Real-time RTK Fusion

Formát mračna bodov
Formát obrázkov

.LAS, .LAZ, .PLY, E57, .RCP

.jpg

Výstup

Rozsah skenovania

Trieda laseru
Zorné pole (FOV)
Rýchlosť skenovania

0.5m~120m
0.5m~300m
Class 1 / 905nm
360°×270°
320 000 bodov/sek
640 000 bodov/sek

Laser / lidar

Rozlíšenie
Rozlíšenie panorama obrázkov
Ohnisková vzdialenosť
Clona
CMOS
Uzávierka
Zorné pole (FOV)

2x 48MP
Max 56MP
2mm
F/2.0
1/2”
Elektronická
2x 190°×190°

Fotoaparát pre
panoramatické snímky

Rozlíšenie
Uzávierka
Zorné pole (FOV)

1x 1MP
Globálna uzávierka
190°×190°

Fotoaparát pre
vizuálny SLAMRozmery: 60cm × 60cm × 15cm

Hmotnosť: 2.5kg
Rozmery: 55cm × 35cm × 25cm
Hmotnosť: 2.7kg
Rozmery: 42cm × 34cm × 18cm
Hmotnosť so systémom: 6.6kg
Podporované
Podporované
Podporované

3cm

2cm

1cm

(*1) S ručnou batériou a GCP podložkou; (*2) Signál RTK minimálne každých 100m; (*3) GCP body vzdialené od seba menej ako 100m;
(*4) Dobrá RTK presnosť pre obe skeny; (*5) Horizontálna hrúbka v rámci 10m od dráhy pohybu


